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1 AMAC

Kisisel kullanim, ya da toplu tasima amaciyla havada seyredebilen bir arag fikri 20. yiizyilin baglarindan
beri siire gelen arastirma konularindan biridir. Gerek savunma sanayi, gerek ulagim endiistrisi, gerekse
uzay arastirmalarinda kullanilmak {izere bircok alanda gelismeler saglanmis ve insanoglunun hakimiyeti
uzaya kadar ulagsmigtir. Birbirinden farkli prensipte ¢alisan araglar gelistirilmis olmasina karsin, genis
bir kitlenin kullanabildigi kisisel bir hava araci heniiz gelistirilememistir. Gliniimiizde de bu fikir
tizerinde ¢alisilmaktadir ve bir¢ok goriise gore gelecegin kisisel hava araglarindan biri de ugan arabadir.

Bu yarigma ile amaglanan; yogun niifus bolgeleri de dahil olmak iizere, yerlesim bolgelerinde veya
yerlesim bolgeleri arasinda bir noktadan digerine, hava yolu ile emniyetli bir sekilde seyredebilecek bir
“Ucan Araba” ekosistemi konseptinin ortaya konmasidir.

2 KAPSAM

Ugan Araba Yarismasi, degisen kosullara ve acil durumlara gore otonom bir sekilde karar verebilen bir
iist otonomi simiilasyon yarigsmasidir.

Buna ek olarak ileriye doniik etkin ve gergeklenebilir bir u¢an araba tasariminin da yapilabilmesi igin
ara¢ konsept tasarim arastirmasi yapilacaktir.

3 ARAC KONSEPT ARASTIRMASI VE SENARYOLAR

Yarigma kapsaminda yarismacilardan ugan araba araci icin arag¢ konsept arastirmasi beklenmektedir.
Arag konsept arastirmast sonucunda hazirlanan On Tasarim Raporu (OTR) degerlendirilmesini gegen
takimlar Ugan Araba Yarismasi’na katilmaya hak kazanacaklardir.

Yarigma sanal bir platformda bulunan simiilasyon ortaminda gergeklestirilecektir. Bu simiilasyonda
yarigmacilara bir sehir ortami sunulacaktir. Sehir ortami igerisinde farkli senaryolar1 gergeklestirmek
lizere sanal bir ucan araba bulunacaktir. Yarismacilarin amaci, danisma kurulu tarafindan hazirlanan
senaryolardaki gorevleri otonom olarak yerine getirecek olan algoritma gelistirmektir. OTR asamasin
gecen takimlar adina, sanal platforma internet lizerinden erisim i¢in kullanici hesaplari olusturulacaktir.
Yarigmacilar, bu kullanic1 hesaplar iizerinden yarisma giiniine kadar belirtilen senaryolar {izerinde
caligma imkan1 bulacaktir. Yarigma siireci igerisinde simiilasyon ortaminin kullanima ile ilgili egitimler
diizenlenecektir.

Senaryo ortaminda galisilacak arag tasarimi bu sene i¢in yapilmayacaktir. Yarigma komitesi tarafindan
duyurulacak sabit bir arag tasariminin, bu sehir plani iizerindeki uygulamasina calisilacaktir.

Hazirlanacak senaryolar bir ugan arabanin ileride karsilasabilecegi diisliniilen gérevlerden olusacaktir.
Ayni zamanda bu sehir simiilasyon ortaminda cevresel faktorler ile acil durumlar bulunacak ve
simiilasyon sistemi tarafindan rastgele atanacaktir.

Ornegin, havalimanindan sehir merkezine yolcu tasinmasi, kaza bolgesinden hastaneye yarali tasinmasi
veya A noktasindan B noktasina gidis gibi senaryolar bulunacaktir. Bu senaryolarda sehirde belli
bolgelerin ugusa yasak bolge ilan edilmesi, yagis, yogun sis ve siddetli riizgar gibi ¢evresel faktorlerin
yani sira; hava aracinin yolculuga devam etmesine engel teskil edebilecek saglik sorunlari, GNSS
arizasl, batarya arizasi gibi acil durumlar da bu simiilasyon ortaminda uygulanabilecektir.



3.1 Ucan Araba Konsept Arastirmasi

Diinya iizerinde iirin haline gelmis veya proje asamasindaki ugan araba tasarimlart ve kullanim
konseptleri incelenecektir. Tasarim tercih sebeplerinin neler olabilecegi, kullanim konseptine yonelik
detaylar, yapilan test faaliyetleri ve gereklilikleri gibi konularin yorumlanmasi beklenmektedir. Yapilan
incelemenin sonug¢ raporu OTR kapsaminda degerlendirilecektir. Degerlendirme yapilirken dikkat
edilecek hususlar asagida siralanmistir. Hazirlanacak raporda bu bilgilerin verilmesi ve yorumlanmasi
beklenmektedir. Arastirilan her proje i¢in bu bilgiler paylasilmamis olabilir, degerlendirmedeki esas
kriter yarigsmacinin araglarla ilgili yaptig1 degerlendirmelerdir.

1. Araclarin Teknik Ozellikleri
e Arac Boyutlan
o Agirlik
e Tasima Kapasitesi
e Havada Kalma Siiresi
e Ucus Hizlar
2. Kullanim Konsepti
e Kalkis — Inis Noktalari
e Yapay Zekanin Ugan Araba Ozelinde Kullanimi
e Insanli Hava Araclar ile Haberlesmesi
e Rota Planlamasi
o« ..
3. Giivenlik Onlemleri
e Arac Giivenligi
e  Yolcu Giivenligi

Yukarida belirtilen hususlarla ilgili degerlendirmelerin tutarliligi dnemsenmektedir. Ornegin, dért adet
elektrik motor kullanan bir konsept i¢in avantaj olarak, incelenen diger konseptlere gore daha diisiik
motor agirligi, dezavantaj olarak motor arizas1 durumunda kontrol kaybi gibi tutarli degerlendirmeler
yapilmalidir. Yapisal olarak mukavemeti diigiirecegi gibi tutarsiz yorumlar ya da neden sonug iligkisi
icerisinde agiklanmamis degerlendirmelerin puanlandirmasi diisiik olacaktir.

Kullanim konsepti basliginda belirtilen hususlar 6rnek olmasi agisindan verilmistir. Burada bahsedilen
hususlarin birebir yer almasi zorunlu degildir. Tamamen farkli basliklardan da olusabilir. Farkli
konseptler incelendikce farkli agilardan degerlendirmeler yapilabilir. Burada 6nemli olan araglarin
kullanim konseptine etki eden tercihlerin neden bu sekilde yapilmis olabileceginin degerlendirilmesidir.

Giivenlik 6nlemleri bagliginda belirtilen hususlar hakkinda degerlendirmeler yapilmasi beklenmektedir.
Burada yarismacilari kendi ¢ikarimlari yer alabilir. Arastirilan konseptlerde, ayrica anlatilan bir
giivenlik onlemi baslhigr bulunmayabilir. Bu durumda, tasarim 6zeliklerinden ve kullanim konsepti
icerisinden toplanan giivenlik detaylar1 bu baglik altinda incelenmelidir.



32 SENARYO

Toplamda 20 adet birbirinden bagimsiz senaryonun, bu simiilasyon ortaminda otonom bir sekilde
tamamlanmasi beklenmektedir. Senaryo ¢alismalar1 devam etmekle beraber uygulanabilecek
senaryolara ornekler asagida belirtilmistir. Senaryolar esnasinda c¢evresel faktorler ve ariza durumlari
degiskenlik gosterebilecektir. Yarigsmacilardan verilen senaryolarda ilgili zorluklara ¢6ziim iiretmeleri
ve istenilen sartlarda senaryolar1 tamamlamalar1 beklenmektedir.

Senaryolar igerisinde yer alan arizalar rastgele zamanlarda atanacaktir.

20 adet senaryonun puanlandirmasi yarisma kurulu tarafindan daha sonra duyurulacaktir. Simiilasyon
sistemi kullanicilara agilana kadar senaryo iceriklerinde degisiklikler olabilir.

3.2.1 Senaryolar

Senaryo 1
Ugan arabanin A noktasindan B noktasina gitmesi istenmektedir.
Senaryo 2

Ucan arabanin A noktasindan B noktasina ardindan C noktasina gitmesi istenmektedir. A-B-C noktalar
ayni dogrultu tizerinde degildir.

Senaryo 3

Ugan arabanin A noktasindan B noktasina ardindan C noktasina gitmesi istenmektedir. Ardindan ayni
rota lizerinden A noktasina geri donmesi istenmektedir. A-B-C noktalar1 ayni1 dogrultu lizerinde degildir.

Senaryo 4

Ucan arabanin A noktasindan B noktasina gitmesi istenmektedir. A ile B noktalar1 arasinda ugusa yasak
bolge olan havalimani bulunmaktadir. Ugan araba rotayr takip ederken ugusa yasak bdolge ihlali
yapmamalidir.

Senaryo 5

Ucan arabanin A noktasindan B noktasina gitmesi istenmektedir. Seyriisefer esnasinda araca C noktasi
yeni bir hedef olarak verilir. Ugan arabanin artik B noktasina degil C noktasina gitmesi istenmektedir.

Senaryo 6

Ugan arabanin A noktasindan B noktasina ardindan C noktasina gitmesi istenmektedir. A-B-C noktalari
ayn1 dogrultu tizerinde degildir ve ugus izni verilen bolgelerin belirli noktalarinda siddetli riizgar vardir.
Ucan araba riizgar altinda ugusa yasak bolge ihlali yapmamalidir.

Senaryo 7

Ucgan arabanin A noktasindan B noktasina gitmesi istenmektedir. A ile B noktalar1 arasinda yogun ugan
araba trafigi bulunmaktadir. Ucan araba rotayr takip ederken diger araglari gozetmeli ve kaza
yapmamalidir.

Senaryo 8

Ucan arabanin A noktasindan B noktasma gitmesi istenmektedir. Seyriisefer esnasinda kullanicinin
saglik durumu nedeniyle acilen en yakin hastaneye gitmesi gerekmektedir. Ucan arabanin artik B
noktasina degil en yakin hastaneye gitmesi istenmektedir.

Senaryo 9

Ugan arabanin A noktasindan B noktasina gitmesi istenmektedir. Seyriisefer esnasinda hava aracinda
Motor arizas1 yaganmasi sebebiyle bulundugu konumda acil inis ger¢eklestirmesi gerekmektedir.
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Senaryo 10

Ugan arabanin A noktasindan B noktasina gitmesi istenmektedir. B noktasina inis esnasinda hava
aracinda GNSS veri kaybi yasanir. Ugan arabanin bu kosullar altinda inisi tamamlamasi beklenmektedir.

Senaryo 11

Ugan arabanin A noktasindan B noktasina ardindan C noktasina gitmesi istenmektedir. Seyriisefer
esnasinda hava aracinda GNSS veri kaybi yasanir. Ugan arabanin bu kosullar altinda rotay1 tamamlamasi
beklenmektedir. A-B-C noktalar1 ayni dogrultu tizerinde degildir.

Senaryo 12

Ucan arabanin A noktasindan B noktasina ardindan C noktasina gitmesi istenmektedir. Seyriisefer
esnasinda GNSS yaniltici veri verme durumuna (spoofing attack) maruz kalmaktadir. Ugan arabanin bu
kosullar altinda rotay1 tamamlamasi beklenmektedir. A-B-C noktalar1 ayni1 dogrultu tizerinde degildir.

Senaryo 13

Ugan arabanin A noktasindan B noktasina gitmesi istenmektedir. B noktasina inis esnasinda hava
aracinda GNSS, Radar ve Barometre veri kaybi yasanir. Ugan arabanin bu kosullar altinda inisi
tamamlamas1 beklenmektedir.

Senaryo 14

Ugan arabanin yagmurlu havada A noktasindan B noktasina gitmesi istenmektedir. B noktasina inig
esnasinda hava aracinda GNSS ve Barometre veri kayb1 yasanir. Ugan arabanin bu kosullar altinda inisi
tamamlamas1 beklenmektedir.

Senaryo 15

Ucan arabanin A noktasindan B noktasina ardindan C noktasina gitmesi istenmektedir. Seyriisefer
esnasinda Manyetometre veri kaybi yasanir. Ugan arabanin bu kosullar altinda rotayr tamamlamasi
beklenmektedir. A-B-C noktalari ayn1 dogrultu tizerinde degildir.

Senaryo 16

Ucan arabanin A noktasindan B noktasina ardindan C noktasina gitmesi istenmektedir. A
noktasindayken batarya sarj durumu diisiik olan ugan arabanin bu kosullar altinda rotay1 tamamlamasi
beklenmektedir. A-B-C noktalar1 ayn1 dogrultu tizerinde degildir.

Senaryo 17

Ugan arabanin A noktasindan (sirast énem arz etmemekle birlikte) B, C ve D noktalarina gitmesi
istenmektedir. D noktasi ile A, B ve C noktalar1 arasindaki mesafe tek sarj ile gidilemeyecek kadar
uzundur.

Senaryo 18

Kargo tagimaciliginda gérev yapan bir ucan arabanin A noktasindan (sirasi dnem arz etmemekle birlikte)
B, C, D ve E noktalarina gitmesi istenmektedir. Gorevin basarili sayilmasi i¢in tiim ugus boyunca
harcanan batarya sarjinin maksimum kapasitenin 4 kat1 sarji agmamalidir. D ve E noktalar ile diger
noktalar arasindaki mesafe tek sarj ile gidilemeyecek kadar uzundur.

Senaryo 19

Kargo tagimaciliginda gérev yapan bir ugan arabanin A noktasindan (siras1 nem arz etmemekle birlikte)
B, C, D ve E noktalarina gitmesi istenmektedir. Gorevin basarili sayilmasi i¢in maksimum 4 saat iginde
rotanin tamamlanmas1 gerekmektedir. B ile C noktalar arasinda ve D ile E noktalar1 arasinda hiz smir
kisitlamas1 uygulanmaktadir.

Senaryo 20



Kargo tasimaciliginda gorev yapan bir ugan arabanin A noktasindan (siras1 6nem arz etmemekle birlikte)
B, C, D ve E noktalarina gitmesi istenmektedir. Gorevin basarili sayilmasi i¢in maksimum 4 saat i¢inde
rotanin tamamlanmasi gerekmektedir. B ile C noktalar arasinda ve D ile E noktalar1 arasinda hiz sinirt
kisitlamas1 uygulanmaktadir. D ve E noktalar1 ile diger noktalar arasindaki mesafe tek sarj ile
gidilemeyecek kadar uzundur.

3.2.2 Cevresel Durumlar

Buradaki kosullar her senaryo Oncesi rastgele atanacaktir ya da atanmayacaktir ancak senaryo devam
ederken degismeyecektir.

Yagis

Sehir iizerindeki belli bolgelerde yagis durumu vardir. Bu durumda arag iizerindeki bazi sensorlerinin
giivenilirligi dismektedir.

Riizgar

Sehir iizerindeki belli bolgelerde degisken riizgarlar bulunmaktadir. Bu riizgarlar aracin konumunda
sapmalara yol agabilmektedir.

Sis

Sehir tizerindeki belli bolgelerde sis durumu vardir. Bu durumda arag iizerindeki optik sensorlerinin
giivenilirligi diismektedir. Ayni1 zamanda aracin hizinda belirli kisitlamalar olmaktadir.

Ucusa Yasak Bolge

Sehir tizerindeki belli bir bolge ugusa yasak bolge olarak ilan edilmistir. Bu durumda araglar bu bolgeden
gegemez.

3.2.3 Acil Durumlar ve Arizalar

Yarigma senaryolar1 esnasinda gesitli acil durumlar/arizalar senaryo devam ederken
giincellenmektedir. Bu sorunlara yonelik ¢ézlimler otonomi sistemi icerisinde ¢oziimlenmelidir.

GNSS Arizasi
Arag tizerindeki GNSS alicisinda ariza olmustur. Bu sensorden gelen verilerin glivenilirligi diismektedir.
GNSS Karistirmasi

Arag¢ jammer igeren bir ortama girmis ve bu ortamda GNSS verisinden hatali sonuglar almaya
baglamistir.

Motor Arizasi
Arag lizerindeki motorlardan bir tanesi arizalanmaistir.
Batarya Arizasi

Arag bataryasimin voltajindan ani bir diisiis meydana gelebilir ya da batarya asir1 1siabilir. Bu
durumlarda uygun ¢éziimler iiretilmelidir.

Haberlesme Arizasi

Ucgan Araba merkezi sistem ile olan haberlesmesini kaybeder. Boylelikle ¢evresel faktorler ve ugusa
yasak bolge bilgisini ve diger hava araglarinin bilgisini alamaz.



Saghk Durumlarn

Ugan Araba ile seyahat esnasinda yolcular gesitli sebeplerle anlik saglik problemleri
yasayabilmektedir. Bu durumda Ucan Araba sisteminin en kisa yoldan hizlica saglik merkezine
ulagmas1 gerekmektedir.

3.3 Simiilasyon Ortami

Verilen senaryolarin hayata gecirilecegi simiilasyon sistemi, yarigmacilarla paylasilacaktir ve her
yarigmaci ayni simiilasyon ortaminda ¢aligacaktir. Senaryolar simiile edilirken belli basli hava trafik
yoOnetim kurallarinin belirlenmesi ve bu kurallara nasil uyulacaginin belirtilmesi beklenmektedir.

Ayn1 anda birden fazla ucan arabanin bir sehirde goérev yaptigi durumda, araglarin birbirleri ve
cevreleriyle giivenli bir sekilde hareket etmeleri gerekmektedir. Dolayisiyla, bu trafigi yonetmek igin
bir sistem tasarimi yapilmasi da kagmilmazdir. Hava araglari yarismacilarin belirledigi kurallar
cergevesinde sehir igerisinde seyirlerini gerceklestirirlerken cevresel faktorlerle miicadele etmeli ve
yasanabilecek sorunlarin iistesinden gelmelidirler.

3.3.1 Riders

Riders, 2015’ten beri arastirma ve egitim odakli erisilebilir robotik sistemleri tireten Acrome tarafindan,
robotik uygulama gelistirmede karsilasilan maliyet, 6l¢ekleme, ve gelistirme siireglerinde yasanan
cesitli sorunlara ¢oziim olarak gelistirilmistir. Riders, herkes i¢in hizli ve erisilebilir bir robotik
gelistirme ortami sunarak, robotik uygulama gelistirmenin daha kolay 6lgeklenebilmesini saglar.

Riders, bulut tabanl1 bir gelistirme platformu sunarak pahali fiziksel ekipmanlara ve kurulum siireclerine
olan ihtiyac1 ortadan kaldirarak simiilasyon ortaminda ileri seviye uygulamalarin gelistirilmesine olanak
sagliyor.

Robotics with
ScoutRider

Welcome! Each lesson includes a brief
background story for context. Then you
will be guided through a series of
checkpoints which include instructions to
help you learn about robotics. Lessons may

also have challenges which are

Power : 300000 Remaining Cables Remaining Cogs Remalning PCBs
(red) (blue) (green)
Vv : 1.00000 : 300000 : 3.00000

Status : Running

Sadece bir web tarayicisi ile kullanilabilen Riders, platformdaki her proje igin ihtiya¢ duyulan bulut
kapasitesini (CPU ve RAM), gerekli yazilimlari, farkli amaglarla kullanilabilecek IDE’yi ve interaktif
simiilasyon igeriklerini sunar.



Riders platformu igerisinde;

» Kodlama
* Robotik
« STEM

* Bilgi Teknolojileri
« Makine Ogrenmesi

* Yapay Zeka
. Gérijnt}:i Isleme
* Derin Ogrenme

alanlarinda egitim, uygulama ve yarigmalar yer almaktadir.

3.3.2 Ucan Araba

Cevrimigi olarak daha 6nceden tasarlanmis sehir simiilasyonunda her hava araci gesitli sensorlerle
donatilmigtir. Tasarim 6zellikleri olarak yarisma kurulu tarafindan verilecek olan Ucan Araba tasarimi
ile belirlenen gorevlerin icra edilmesi istenmektedir. Bu Ugan Araba iizerindeki sensorlerden veriler
anlik olarak kullanicilara simiilasyon ortaminda sunulacaktir.

3.3.2.1 Sensor Verileri

Ugan Araba kendi iizerinde Hiz, Konum, Yonelim, Irtifa verileri i¢in cesitli sensorler barmdirmaktadir.
Her sensor normal ¢alismasi esnasinda yiiksek dogruluklu veri vermektedir. Her bir sensér bozuldugunu

anlayabilecek kontrol

algoritmalart ile donatilmigtir. Yarigsmacilar sehir igerisinde gorevleri

gergeklestirirken bu sensorler araciligiyla bir noktadan digerine gideceklerdir.

Sensor Adi Amaci Arniza Bildirimleri

GNSS GNSS sayesinde Ugan Araba Sehir -Calisma Durumu
igerisindeki konum, yiikseklik ve harita -Karistirma Tespiti
eksenindeki hiz bilgisini alabilmektedir.

Barometre Barometre sayesinde Ucan Araba irtifa ve -Caligma Durumu
diisey hiz bilgisi alabilmektedir.

Radar Radar sistemi Ugan Arabanin altinda yer alan | -Calisma Durumu
kat1 cisimlere(Bina, yeryiizii, v.b.) olan diisey | -Limit Dis1 Ol¢iim
mesafesini radar sinyalleri ile vermektedir.

Ataletsel Olgiim | Hava aracinin govde eksenindeki ivme ve hiz | -Calisma Durumu

Unitesi bilgileri ataletsel 6lglim sistemi sayesinde -Giiriiltiilii Olgiim
sunulmaktadir.

Lidar Lidar sistemi Ugan Arabanin altinda yer alan | -Calisma Durumu
kati cisimlere (Bina, yeryiizii, v.b.) olan diisey | -Limit Dis1 Ol¢iim
mesafesini lazer 1ginlari ile vermektedir.

Manyetometre Manyetometre sayesinde Ucan Araba hangi -Calisma Durumu
yone baktigini tespit edebilmektedir. -Giiriiltiilii Ol¢iim

Batarya Olgiim Bataryanin genel durumu hakkinda gerilim, -Calisma Durumu

Unitesi akim tiiketimi, sicaklik ve batarya doluluk -Asir1 Isinma
oranini vermektedir.

Motor Olgiim Motor(Pervane) devrini vermektedir. -Calisma Durumu

Unitesi -Asiri Isinma

3.3.2.2 Batarya

Batarya simiilasyon ortaminda tiikkenmekte ve sarj olabilmektedir. Ugan Arabanin seyahat hizina gore
batarya tiiketim degerleri degismektedir. Buna ek olarak batarya tiiketim hizi batarya sicakligim




etkilemekte ve hava aracinin glivenirligine etki etmektedir. Batarya ile ilgili veriler batarya 6l¢iim {initesi
araciliiyla yarigmacilara verilmektedir.

3.3.2.3 Fiziksel Ozellikler

Ugan Araba yapist geregi hafif ve dayanikli olarak tasarlanmis bir hava aracidir. Tamamen elektrikli
olarak g¢evreci bir anlayisla tasarlanan Ugan Araba bazi limitlere (Maksimum irtifa, yere temas hizi,
maksimum hizlar v.b.) sahiptir. Bu limitler yarismacilara duyurulacaktir.

3.3.2.4 Anzalar

Sensor ariza bildirimleri sensor verilerine ek olarak yarigmacilara sunulmaktadir. Bazi arizalar ¢ok hizli
tespit edilebilirken bazi arizalarin ise tespit edilmesi zaman alabilecektir. Bu sebeple arizalar kullaniciya
olustugundan bir siire sonra da bildirilebilir. Sensor arizalarina ek olarak alt sistemlerde de gesitli
arizalar yasanabilir. Tiim arizalar yarigmacilara toplu olarak da sunulacaktir.

3.3.3 Sehir Verileri

Merkezi bilgilendirme sistemi haberlesme ag1 iizerinden ucan arabalara bazi bilgiler sunmaktadir. Bu
veriler igerisinde c¢evresel kosullar(yagis, sis, riizgar v.b.), sehir yerlesim plani (hastaneler, sarj
istasyonlar1 v.b.), sehir yiikselti haritasi, ugusa yasak alan bilgileri, hava trafigi haritast v.b. haritalar
yarigmacilara sunulacaktir.

Temsili gehir gorselidir, sehir boyutlari ucan araba boyutlarina uygun olacak gekilde biiyiitiiliip detaylandirilacaktir.

Sehir verileri yarismacilara matris formatinda sunulacaktir. Her veri ayri bir matris ile MxN formunda
simiilasyon sistemi tarafindan periyodik glincellenmis olarak yarismacilara verilecektir.
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Bilgi Kutucuklan

Sehir verileri matris formunda yarismacilarla paylasilacaktir.

3.3.4 Arac¢ Kontrolii

Ucan Araba simiilasyon ortaminda hava aracinin kontrolleri yarismacilardan beklenmektedir. Tlgili
sensoOr verileri ve sehir durumuna bakilarak hava aracinin ilgili gorevleri yerine getirmesi i¢in komutlar
olusturan otonomi sistemi yarigmacilar tarafindan hazirlanacaktir.

Komut sisteminde hava aracina dair hiz komutlar1 yarigsmacilardan beklenmektedir. Bu hiz komutlar
onceden belirlenen kademelerden secilerek anlik olarak simiilasyon ortamina verilecektir. Bu komutlar
ILERLE, GERI GIT, SAGA ILERLE, SOLA ILERLE, YUKARI CIK, ASAGIYA IN, SAGA DON ve
SOLA DON seklinde olacaktir. Bu komutlara ek olarak komutlarin kademeleri de YAVAS, ORTA ve
HIZLI olarak secilebilir.

Arag iizerinde yer alan sensorlerin birbirlerini tamamlayan 6zellikleri olduguna ve ariza durumlarinda
alternatif ¢oziimler gerektigi goz Oniine alinarak yarigmacilardan bu amaca yonelik kestirimsel
algoritmalar da kurmasi beklenmektedir.

3.3.5 Arac¢ Dinamikleri

Ugan Araba simiilasyon ortaminda yarigsmacilarin genel olarak senaryolara odaklanmasi ve acil
durumlar/arizalar ile miicadele etmesi beklenmektedir, fakat sistemin gercek diinyayir yansitmasi
amaciyla rastgelelik ve stokastik bozulmalar da simiilasyon ortaminda yer alacaktir. Bunun haricinde
yarigmanin genis kitlelere hitap etmesi amaciyla ara¢ dinamikleri basitlestirilmis dinamikler olarak
simiilasyon ortamina eklenmistir.
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4 YARISMAYA YONELIK GENEL BiLGILER

4.1 Yarnismaya Katim Kosullar:

12

Yarismaya, Tiirkiye ve yurt disinda 6grenim goren tiim lise (Acik Ogretim dahil) ve iiniversite
Ogrencileri (Lisans, On lisans, Yiiksek Lisans, Doktora ve Acik Ogretim dahil) ve mezunlar
katilabilir.

Yarigmaya bireysel katilim saglanabilecegi gibi, takim olarak da bagvuru yapilabilir.

Takim tiye sayist tiim kategori ve egitim seviyeleri i¢in en fazla 5 kisiden olusacak sekilde
takimlar olusturulmalidir. (Bu sayiya danigman dahil degildir.)

Danigman, takim tiyesi olarak eklenmemelidir. Her takimin en fazla bir danismani olabilir.

Bir takimin iiyesi bagka bir takimda tiye olarak bulunamaz.

Mezun kategorisi lise mezunu ve iiniversite mezunlarini kapsamaktadir.

Lise mezunu iiyelerin mezuniyet tarihinden itibaren en fazla 3(li¢)y1l gegme sart1 aranir.
Takim igerisinde takim kaptani bulunmalidir. Bireysel basvuru yapan yarismacilarimiz takim
roliinii takim kaptan1 olarak segmelidir.

Yarigma siireci boyunca TEKNOFEST yarismalar komitesi tarafindan yapilacak olan tiim
bilgilendirmeler takimin iletisim sorumlusu olarak belirledigi kisiye yapilacaktir. Bu sebeple
her takim bir iletisim sorumlusu belirlemelidir.

Siireclerin (Basgvuru Yapma, Rapor Yiikleme Son Tarih, Doldurulmasi Gereken Form vb.)
takibi iletisim sorumlusunun gorevi olup iletisim sorumlusundan kaynakli gecikmeler ve/veya
aksakliklardan TEKNOFEST yarismalar komitesi sorumlu degildir.

Bagvurular 28 Subat 2022 tarihine kadar www.t3kys.com bagvuru sistemi {izerinden gevrimigi
olarak yapilir.

Bagvuru tarihleri arasinda takim kaptani/danisman sistem tizerinden kayit olur, varsa danigman
ve/veya takim kaptani/takim tiyelerinin kaydini dogru ve eksiksiz olarak sisteme yapar ve varsa
danisman ve lyelerin e- postalarina davet gonderir. Davet gonderilen {iye Basvuru sistemine
giris yaparak “Takim bilgilerim” kismindan gelen daveti kabul eder ve kayit tamamlanir. Aksi
durumda kayit tamamlanmis olmaz.

Takim olusturma iglemini tamamlayan yarismacilarin projesine uygun yarigmaya bagvuru
yapmasi gerekmektedir.

Yarisma kapsaminda gerekli tiim siirecler (Basvuru, Rapor Alimi, Rapor Sonuglari, itiraz
Siiregleri, Uye ekleme/cikarma islemleri vb.) KYS sistemi iizerinden yapilmaktadir. Takimlarin
KYS sistemi tlizerinden siireclerini takip etmesi gerekmektedir.

Uye ekleme/gikarma islemleri final Tasarim Raporu Teslim tarihine kadar yapilmaktadar.
Yarigma siireci boyunca KYS {izerinden bagvuru yapma, rapor yilikleme, form doldurma
islemleri Takim kaptan1 ve/veya danigmanin yetkisi dahilinde olup yarigsma siire¢leri bu kisiler
ilizerinden yonetilmektedir.

Takimlar, tek bir okuldan olusturulabilecegi gibi bir veya birden fazla orta
Ogretim/yiiksekdgretim Ogrencisinin bir araya gelmesi ile karma bir takim olarak da
olusturulabilir. Takimin katilabilecegi yarisma kategorisi takim iiyelerinden egitim seviyesi en
yliksek olana gore belirlenecektir.

Lisans, lisansiistii 6grencileri ve mezun seviyesindeki takimlar, bir 6gretim gdrevlisini/iiyesini
veya aragtirma gorevlisini danisman olarak alabilir.

Lise takimlarinin danigmanlar1 olmak zorundadir.

Finale kalan takimlara saglanacak ulasim ve konaklama destegi sinirlidir. Destek verilecek kisi
sayist TEKNOFEST Yarigmalar Komitesi tarafindan yarismacilara bildirilecektir.
Danigmanlarin, calistigi ilgili egitim/0gretim kurumlarindan alacaklar
ogretmenlik/egitmenlik/akademisyenlik yaptigma dair belgeyi Final Tasarim Raporu ile birlikte
sisteme yiiklemesi gerekmektedir.



e Takimlar, danigman degisikligi olmasi durumunda bu durumu yazili olarak ilgili TEKNOFEST
Komitesine iletmek zorundadirlar.

e Gegen senelerde finalist olan takimlarin projelerini gelistirmis olmasi ve yarigmaya daha 6nce
katildigina dair bilgiyi raporlarinda belirtmesi gerekmektedir. Aksi durum yasanmasi halinde
danigsma kurulu tarafindan ilgili takimlar yarigmadan men edilebilir.

e Yukaridaki sartlar1 saglamayan takimlarin bagvurular gecersiz sayilacaktir.

e Bagvurular, TEKNOFEST Havacilik, Uzay ve Teknoloji Festivali Teknoloji Yarismalar1 resmi
web sitesi (www.teknofest.org) iizerinden yapilacaktir.

4.2 Yarisma Takvimi

Yarigma takvimi asagidaki belirtilmistir.

No TARIH ACIKLAMA
1 28.02.2022 Yarigma Son Bagvuru Tarihi
2 15.03.2022 Proje On Tasarim Raporu (OTR) Son Teslim Tarihi

Proje On Tasarim Raporu (OTR) Sonuglaria gére On elemeyi Gegen

3 19-22.04.2022 Takimlarin Ag¢iklanmasi

4 07.06.2022 Final Tasarim Raporu (FTR) Son Teslim Tarihi

5 05-08.07.2022 Final Tasarim Raporu (FTR) Sonuglarinin Duyurulmasi ve Finale Kalan
Takimlarin A¢iklanmasi

6 05-07.08.2022 TEKNOFEST

4.3 Yarisma Siireci

Bahsedildigi tizere Ugan Araba Yarigmasi degisen kosullara ve acil durumlara gére otonom bir sekilde
karar verebilen bir iist otonomi simiilasyon yarigsmasidir. Bu kapsamda 20 adet senaryo bu sehir
ortaminda simiile edilecektir. Yarigma siireci ve degerlendirmeler su sekilde olacaktir.

1. OTR asamasinda; konsept arastirmasi, senaryolara getirilebilecek olasi ¢oziimlerden ve
bunlarin nasil basarilabilecegi konusunda degerlendirmeler yapilacaktir.

2. OTR sonrasi, simiilasyon ortami yarismacilara agilarak, paylasilan senaryolar iizerinde
calismalar baslayacaktir. FTR agamasina kadar senaryolarin birgogu takimlar tarafindan
basarilabiliyor olmalidir.

3. FTR asamasinda senaryolara getirilen ¢oziimler, bunlarin nasil basarildig: hatta
gerceklestirilen senaryolara ait videolarin linkleri bulunacaktir.

4. Final asamasinda belirlenen senaryolarin tamami ana ekran tizerinde denenecektir.

5. Final agsamasinin degerlendirmesi senaryolarin basar1 durumlarina gore yapilacaktir.
Senaryonun bagarili bir sekilde simiile edilmesine gére puan alinacaktir. En ¢ok senaryoyu
basaril1 bir sekilde gergeklestiren yani en ¢ok puan toplayan takim final agamasinin galibi
olacaktir.

4.3.1 On Tasarim Raporu (OTR)

Takimlar, On Tasarim Raporlari (OTR) Tablo 1°de Yarisma Takviminde belirtilen tarihte teslim
etmekle yiikiimliidiirler. OTR sablonlar1t TEKNOFEST web sitesi iizerinden indirilebilecektir. Raporlar
OTR sablonunda belirtilen igerigi kapsayacak sekilde hazirlanmis olmalidir.
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On tasarim raporunda ugan araba konsepti ile ilgili temel arastirmalar ve belirtilecek senaryolara ydnelik
cozlimlerin nasil tiretilecegi agiklanacaktir.

On tasarim raporunun metin kismi1 en fazla 10 sayfa’ olacaktir.

OTR sonuglarma gore bir 6n eleme gergeklestirilecektir. OTR degerlendirmeleri sonucunda Final
Tasarim Raporu (FTR) asamasina gecen takimlar Tablo 1’de Yarisma Takviminde belirtilen tarihte
aciklanacaktir.

4.3.2 Final Tasarim Raporu

Final Tasarim Raporu (FTR) asamasina gecen takimlar, Final Tasarim Raporlari’ni1 Tablo 1°de Yarisma
Takviminde belirtilen tarihte teslim etmekle yiikiimlidiirler. Final Tasarim Raporuna ait sablonlar ve
diger isterler yarisma son bagvuru tarihinden sonra agiklanacaktir.

Yarigmaya kabul edilen her takim, yarigma takviminde belirtilen son tarihe kadar final tasarim
raporlarmi hazirlayip raporlarimi gondermekle yiikiimliidiirler. Belirtilen son tarihe kadar raporlarin
ulastirmayan takimlar basarisiz sayilacak ve yarismaya katilma haklar1 bulunmayacaktir.

Final tasarim raporunda, belirtilen senaryolara yonelik ¢dziimlerin nasil gerceklendigi agiklanacaktir.
FTR asamasinda senaryolara getirilen ¢ozlimler, bunlarin nasil basarildigi hatta gergeklestirilen
senaryolara ait videolarin linkleri bulunacaktir.

Ugan Araba yarigmasina katilan takimlarin Final tasarim raporlari, Ugan Araba Yarigmasi Danigma
Kurulu ve Hakemleri tarafindan “Final Tasarim Rapor Sablonu”na uygun olarak degerlendirilecektir
ve puanlandirilacaktir.

Final tasarim raporu toplamda en fazla 30 sayfa olacaktir.

Yapilan degerlendirmeler sonucunda yarigmaya kabul edilecek takimlar belirlenecek, yarigsmaya kabul
edilmeyecek takimlar ise elenecektir. Final tasarim raporlarmin degerlendirme sonuglari, yarigma
takviminde belirtilen tarihte takimlara agiklanacaktir.

Final Tasarim Rapor Sablonu yarisma web sitesinde ilan edilecektir.
4.3.3 Final Asamasi

Final simiilasyon gosterimi, damigma kurulu tarafindan belirlenecek simiilasyon ortaminda
gergeklestirilecektir. Ayni anda sadece bir takim simiilasyon ortaminda yarigacaktir. Bu sirada ana
ekrandan da yarigma takip edilebilecektir. Hangi takimin hangi sirada yarisacagi kura yontemi ile
belirlenecektir. Aym sekilde yarigmaci takimlarin hangi senaryolar1 deneyecekleri de sira kendilerine
geldiginde belli olacaktir.

5 PUANLAMA VE DEGERLENDIRME

Puanlama ve degerlendirme, yarigmacilarn géndermis oldugu OTR, FTR ile final asamasinda
yapacaklar1 simiilasyon {izerinden yapilacaktir.

Degerlendirme Adimi Etki Yiizdesi
On Tasarim Raporu %15
Final Tasarim Raporu %25
Simiilasyon Gdsterimi %60
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6

ODUL

Odiil siralamasima giren takimlara asagidaki tabloda belirtilen para &diilleri verilecektir. Bu tabloda
belirtilen ddiiller, 6diil almaya hak kazanan takimlara verilecek toplam tutar1 géstermektedir, bireysel
odiillendirme yapilmayacaktir. Birincilik, ikincilik ve iigiinciiliik odiilleri, Takim Uyeleri toplam
sayisina gore esit miktarda boliinerek her sahsin belirtecegi banka hesabina yatirilacaktir. Takim
danigmanlarina herhangi bir 6deme yapilmayacaktir.

Universite ve tizeri —

Mezun Kategorisi Lise Kategorisi

Birinci 30.000 TL 20.000 TL
Ikinci 20.000 TL 15.000 TL
Ucgiincii 15.000 TL 10.000 TL

6.1 Odiil Siralamasi icin Minimum Basar1 Kriteri

Odiil alabilmek i¢in, yarismaci takimin asagida belirtilen kosullar1 saglamas1 gerekmektedir;

OTR, FTR ve Final Asamalarima katilmis olmas1

Belirtilen kriterleri yerine getiren takimlar basarili sayilacaktir.

Tiim kriterleri yerine getiren takimlar arasinda siralamada éncelikle puana bakilacaktir.

Belirtilen kosullar1 saglamayan ancak siralamaya girmeye hak kazanan takimlara mansiyon 6diilii
verilir.

7
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GENEL KURALLAR & DUZENLEMELER

Her takimin yetkili kisilerinin final asamasinda ilgili hakeme itiraz hakki vardir. Itirazlar sonradan
yazili olarak verilmek kaydiyla sozlii olarak da yapilabilir. S6zlii olarak yapilan itirazlar en geg 24
saat icerisinde yazili hale getirilir. Her haliikar da yazili olmayan itirazlar dikkate alinmayacaktir.
Yapilan itirazlar hakem heyeti tarafindan incelenerek 7 is giinii i¢erisinde karara baglanir.
Degerlendirme sonuglart agiklandiktan sonra her takimdan yetkili kisilerin itiraz ve gerekgelerini
yazili olarak iletmesi gerekmektedir. itirazlar www.t3kys.com adresinden alinmaktadir.

Itiraz siireci yarisma sonuglar1 agiklandiktan sonra yarisma komitesinin iletmis olacag tarihe kadar
yapilmak zorundadir. Aksi durumda itirazlar degerlendirilmeye alinmamaktadir.

Danigsmanin gorevi; 6grencilere kendi egitim-6gretimlerini planlayabilmeleri konusunda yardimci
olmak, akademik, sosyal ve kiiltiirel konularda yol gostermek, zihinsel, sosyal ve duygusal
yonleriyle 6grencinin kisiliginin bir biitiin olarak gelisebilmesi i¢in uygun ortamin hazirlanmasina
yardimci olmak vb. gorev ve hizmetlerdir. Danismaninin takimdaki rolii projede ihtiya¢ duyulacak
akademik destegi saglayarak takim iiyelerinin problemlerine ¢6ziim tretebilmeleri igin yol
gostermektir.
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Yarigma konusu fikir eseri takimda yer alan yarigsmaci/yarigmacilarin emeginin neticesinde olugmus
olmakla birlikte takim {iyelerinin hususiyetini yansitmakta olup Danigsman eser sahibi olarak kabul
edilmeyecektir.

Raporunda, Web sitemizde yer alan Ge¢mis y1l Raporlarindan yararlanmis olan takimlarimiz alintt
yaptigim ilgili sayfada belirtmesi gerekmektedir. Agiklamay1 alinti yapilan climlenin ardindan
belirtmeniz gerekmektedir. ALINTI FORMATI: "Alint1 yapilan Cilimle/ler" (Yil, Yarigma Adi,
Kategori, Takim Adi) ORNEK ALINTI: " Enkazda depremzedenin nerede oldugunu tespit
edilmemesi, enkaz kaldirma ve depremzede arama galigsmalarini yavaslatan en énemli sorundur.”
(2020, Insanlik Yararina Teknoloji Yarismasi, Afet Yonetimi, X Takimi)

Her bir yarismact yarisirken gerekli emniyet tedbirlerini almak ve ¢evresine karst kendisinden
beklenen 6zeni gostermekle yiikiimlidiir.

Tiirkiye Teknoloji Takimi (T3) Vakfi ve organizasyon komitesi, adil sonuglar dogurabilmesi
acisindan yarismalarin objektif kriterler igerisinde gerceklesmesi, yarismacilarin her tiirli
ihtiyaglarinin daha iyi karsilanabilmesi, emniyet tedbirlerinin saglanmasi ve yarigma sartlarinin
islerlik kazanabilmesi i¢in igbu sartnamede her tiirlii degisiklik yapma hakkini sakli tutar.

T3 Vakfi ve organizasyon komitesi, yarigmalara basvuru siirecinin ardindan gerceklestirilecek
degerlendirmeler sonucunda, yarismalara katilmak i¢in gerekli teknik bilgi ve becerilere sahip
yeterli bagvuru olmamasi durumunda yarismalari iptal etme hakkini sakli tutar.

TEKNOFEST Giivenlik ve Emniyet Sartnamesi tiim yarigmacilara, heyetlerine ve ilgili kisilere
teblig edilir. Organizasyon kapsaminda yarisacak biitiin takimlar, TEKNOFEST Giivenlik ve
Emniyet Sartnamesi’nde yaristiklari yarisma Ozelinde belirtilen giivenlik sartlarini saglamakla
yiikiimliidir. Bu bakimdan, s6z konusu emniyet talimatinda yer alanlar haricinde, kullanilan
sistemlerden kaynakli ilave tedbirlerin alinmas1 yarigmacilarin sorumlulugundadir.

T3 Vakfi ve organizasyon komitesi, TEKNOFEST Giivenlik ve Emniyet Sartnamesi’nde belirtilen
kosullar1 saglamadigini tespit edilen takimlari, organizasyonun giivenli bir ortamda
gerceklesebilmesi adina yarisma dis1 birakma hakkini sakli tutar. Yarismacilarin, heyetlerinin ve
ilgili kisilerinin yarigmalar esnasinda dogan ihlalleri sonucunda olusabilecek zararlardan T3 Vakfi
ve organizasyon yetkilileri sorumlu degildir.

Yarigma ile ilgili olarak yarigmaci, T3 Vakfi ve/veya TEKNOFEST tarafindan yarigma dncesi veya
sonrasi yapilacak her tiirlii yazili veya gorsel tanitim, yayin, sosyal medya ve internet yayinlarini
kabul ve taahhiit eder. Bunun yaninda yarigmaci, tasarimlar, kodlar ve imal edilmis veya
iiretilmesine katkida bulundugu ilim ve sanat eseri {lizerindeki isleme, yayma, cogaltma, temsil,
gorsel veya isitsel araglar ile umuma iletim hakki gibi kanunda sayili mali haklarin1 herhangi bir
stire kisitlamas1 olmaksizin T3 Vakfi/TEKNOFEST'e devrettigini, T3 Vakfi'min agik kaynak
politikas1 cercevesinde ilgili eserin kamuya sunulmasina ve atif yapilmak suretiyle ilgili kisiler
tarafindan kullanilmasina ve gelistirilmesine riza gosterdigini kabul, beyan ve taahhiit eder. T3
Vakfi, gerektiginde eser iizerinde degisiklik yapma hakkini ve tiim fikri miilkiyeti (T3 Vakfi ile
paylastiklari ile sinirlt olmak kaydiyla) uygun buldugu sekilde ve zamanda umuma arz etme hakkini
sakli tutar.

Yarigmaci eserin T3 Vakfi'na devrettigi kismi lizerindeki haklar ile ilgili olarak 6769 Sayil1 Sinai
Miilkiyet Kanunu ve Fikri Miilkiyet Haklarini diizenleyen diger yasal mevzuat ¢ergevesinde Tiirk
Patent Ve Marka Kurumu ya da WIPO (World Intellectual Property Organization) nezdinde T3
Vakfinin yazili iznini almak sartiyla bir tescil ya da koruma bagvurusunda bulunabilecegini, T3
Vakfi ve T3 Vakfi'nin bilgisi dahilinde acik kaynak kod politikasi kapsaminda faydalanan 3. Kisilere
kars1 herhangi bir yasak yika bagvurarak kullanimimi engellemeyecegini, yasal mevzuat kapsaminda
koruma tedbirlerine bagvurmayacagini, ihlal iddiasi ile kullanimin durdurulmasina dair talepte
bulunmayacagini kabul ve taahhiit eder.
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Yarigmaci, herhangi bir iiriiniin fikri sinai miilkiyet haklarim ihlal etmesi sebebiyle T3 Vakfi ve
TEKNOFEST’in zarara ugramasi durumunda s6z konusu zararlar ilgili takimdan (danigman dahil)
karsilanacaktir.

Yarigmaya katilma hakki kazanan tiim finalist takimlara Katilim Sertifikasi verilecektir.

ETiK KURALLARI

Festival alaninda veya yarigma siireci boyunca (rapor asamalari, degerlendirme siireci vb.) toplum

ahlakina aykiri bir durum, fiil, s6z vb. davranis sergilendigi tespit edildigi anda bu fiili icra eden

kisi/kisiler hakkinda hukuksal siirecin ivedilikle baglatilmasi ve de ekibinin en az 2 yil Tiirkiye

Teknoloji Takimi Vakfi biinyesinde faaliyet gosteren her tiirlii organizasyon ve etkinlige

katilimindan men edilecektir. TEKNOFEST Yarigmalar Komitesi ile kurulan tiim iletisimde

kullanilan dilde dikkat edilmesi gereken hususlar su sekildedir;

- Kaba ve nezaketsiz s6z ve davraniglardan kaginilmalidir,

- Hakaret, tehdit ve kotii sozlerden kagimilmalidir,

- E-mail, facebook, skype, messenger, whatsapp, twitter vb. gibi sosyal medya araglariyla
dogrudan hedef alinarak hakaret edilmesinden kaginilmalidir,

- Dilekge ve itirazlarinizda, yazim kurallarina ve tisluba dikkat edilmesi gerekmektedir.

Festival alaninda diger takimlarin isleyis ve motivasyonlarini etkileyecek durum, fiil, séz vb.

davranis sergilenmemesi gerekmektedir.

Konaklama hizmetlerinin verildigi yurt ve cevresinde toplumsal huzuru goéz Oniine alinarak

davranilmalidir. Aksi takdirde kisi hakkinda yasal siirecin baslatilmasi ilgili kurumlar tarafindan

gergeklestirilecektir.

Proje ve iirlin gelistirme siirecinde, gerekli ekipman ve malzemelerin her tiirlii olumsuzluk goz

Oniline alinarak onceden yedeklenmesi/depolanmasi ve de olasi bir olumsuzluk durumunda parga

degisimi yapilmasi takimin sorumlulugunda olup baska bir takimdan iiriin tedarigi saglanmamasi

gerekmektedir.

Festival alaninda ve TEKNOFEST’in sagladigi her tiirlii hizmet sahasinda dil, din, felsefi inang,

siyasi diislince, 1rk, yas ve cinsiyet ayrimi yapmadan, firsat esitligini engelleyici davranig ve

uygulamalara meydan vermeden tarafsizlik igerisinde hizmet gereklerine uygun davranmasina

dikkat edilmesi gerekmektedir.

TEKNOFEST ve diger sirket-kurum-kurulus mallarini ve kaynaklarini amaglari ve hizmet gerekleri

disinda kullanmamaya ve kullandirmamaya, bu mal ve kaynaklar israf etmemeye dikkat edilmesi

gerekmektedir.

Festival isleyisini kolaylastirmak, ihtiyaglarini en etkin, hizli ve verimli bigimde karsilamak, hizmet

kalitesini yiikseltmek ve festival memnuniyetini artirmak igin yapilan ¢aligmalara destek verilmesi

gerekmektedir.

Festival alanindaki yarigmacilarin, gorevlerini tarafsiz ve objektif sekilde icra etmelerini etkileyen

ya da etkiliyormus gibi gdziiken ve kendilerine, yakinlarina, arkadaslarina ya da iliskide bulundugu

kisi ya da kuruluslara saglanan her tiirlii menfaat ve onlarla ilgili mali ya da diger yiikiimliiliikkler ve

benzeri sahsi ¢ikarlar konusunda dikkatli davranmasi, ¢ikar ¢atigmasindan kag¢inmak icin gerekli

tedbirleri almas1 gerekmektedir.

TEKNOFEST, bina ve tasitlart ile diger kamu mallar1 ve kaynaklarimin kullaniminda israf ve

savurganliktan kaginilmasi, mesai siiresi, kamu mallar1, kaynaklari, isgiicli ve imkanlar1 kullanirken

etkin, verimli ve tutumlu davranilmasi gerekmektedir.



TEKNOFEST takim {iyelerinin gorevlilerini yerine getirilmesi sirasinda sorumluluklar1 ve
yiikiimliiliikleri konusunda hesap verebilir ve kurumsal degerlendirme ve denetime agik ve hazir
olmasi, yoneticilerin kurumlarinin amag ve politikalarina uygun olmayan islem veya eylemleri ile
yolsuzlugu engellemek i¢in gereken dnlemleri zamaninda almasi, personelini etik davranis ilkeleri
konusunda egitmesi, bu ilkelere uyulup uyulmadigini goézetlemesi ve etik davranig konusunda
rehberlik etmesi gerekmektedir.

Takim {iyeleri gorevlerini yerine getirirken yetkilerini asarak caligtiklart kurumlan baglayici
aciklama, taahhiit, vaat veya girisimlerde bulunmamasi, aldatici ve gercek disi beyanat vermemesi
gerekmektedir.

Sorumluluk Beyam

e T3 Vakfi ve TEKNOFEST, yarigmacilarin teslim etmis oldugu herhangi bir {irlinden veya
yarismacidan kaynaklanan herhangi bir yaralanma veya hasardan hicbir sekilde sorumlu
degildir. Yarismacilarin 3. kisilere verdigi zararlardan T3 Vakfi ve organizasyon yetkilileri
sorumlu degildir. T3 Vakfi ve TEKNOFEST, takimlarin kendi sistemlerini Tiirkiye
Cumbhuriyeti yasalar1 gergevesinde hazirlamalarini ve uygulamalarin1 saglamaktan sorumlu
degildir.

Tiirkiye Teknoloji Takinu Vakfi isbu sartnamede her tiirlii degisiklik yapma hakkim sakl tutar.
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